KTO modelo logisitico continuo

dx
qr = kx(1=x)

dx
dt
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Pontos fixos:
X=0 - %%w -> Ponto Fixo repulsivo

x1=1-> C%‘”—"<O -> Ponto Fixo atrativo
x dt

Exercicio 0: Calcule x(t) préximo aos pontos fixos:

L~ HR + 6x) = HR) + LH| o (x-R)

a)x=0
& LH ] mo x = K(1 - 2X) | xe0 6% = kX
&~ kx > Bx(t) = 6x(0)e"

b)x=1

dx

= et b x=k(1-20 e (1)
& K(x-1)= ->-kdx Sx(t) = Sx(0)e™

Exercicio 1: Calcule x(t)
dx _
ar =kx(1-x)
"’—X) = kdt

X(1-x]

Integrando entre 0 e t, para xo ¥ 0,1
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nso= g = 0.05; Plot[{—1 » 1}, {t, @, 10}, PlotRange » {0, 1.1} ]
i-g t

out[59]=

Plot[2x (1-x), {x, -0.2, 1.2}, AxesLabel » {"x", el "}
dt



